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Abstract: Piata produselor de urmarire in timp real a autovehiculelor se largeste pe an ce trece.
Fiecare posesor de parc auto (si nu numai) este pus la un moment dat in situatia in care trebuie sa-
si evalueaze foarte corect costurile de exploatare a parcului auto sau sa-si planifice/verifice fiecare
cursd efectuatd de autovehicule. In lucrarea datd este prezentat un sistem complex de urmdrire §i
gestiune a parcului de autovehicule §i a utilajelor.

Cuvinte cheie: hardware/software, pozitionare, programe—operator, supravegherea continud.

DESCRIEREA SISTEMULUI

dmTrack este o solutie completda hardware/software destinatd urmaririi si gestionarii flotelor
auto. Este un sistem performant, ce utilizeaza echipamente cu tehnologii moderne de pozitionare,
achizitie si transmisie de date, precum si solutii software flexibile si modulare ce permit adaptarea
rapida si usoard a sistemului la cerintele beneficiarilor. Sistemul este format dintr-un numar
nelimitat de echipamente mobile (instalate pe vehicule sau pe utilaje), unul sau mai multe servere de
comunicatii, prelucrare/stocare date si un numar nelimitat de programe — operator (fig.1).

Saltelit GPS

Fig.1 Echipamentul sistemului dmTrack

Sistemul dmTrack permite supravegherea continua a unuia sau a mai multor vehicule Tn miscare
sau a mai multor puncte de masura fixe. Se poate detecta abaterea de la traseu, se pot monitoriza
parametrii tehnici ai vehiculelor in timpul mersului, cum ar fi cantitatea de combustibil, viteza,
functionarea motorului, deschiderea unei usi, pozitia cupei unui excavator, nivelul de combustibil
din rezervor, etc..

Se pot genera rapoarte complexe la cerere. Ele pot contine diferite informatii cum ar fi: pozitia
pe traseu, viteza, kilometrii parcursi intre doud puncte, utilizarea unui utilaj, toate acestea printr-un
generator de rapoarte puternic inclus Tn programul operator.
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Sistemul este pregatit sa comunice cu serverul de comunicatii pe diferite cai, cum ar fi prin
GSM (pe date, HSCD, SMS sau GPRS/3G), sau prin radio.

dmtTrack permite transmisii de esantioane de date la intervale scurte de timp, chiar la mai putin
de o secunda, cu costuri nesemnificative.

Echipamentele mobile se pot instala pe vehicule sau in puncte fixe (de exemplu pentru
madsurarea unor parametrii de functionare ai unui utilaj). Acestea pot monitoriza pana la 12
parametri de functionare precum si pozitia geografica (latitudine, longitudine, altitudine), viteza si
directia de deplasare, consumul de combustibil, etc.

Serverul de comunicatii este concentratorul de date pentru toate echipamentele mobile. Acesta
asigura, 1n timp real, memorarea intr-o baza de date SQL a datelor primite de la echipamentele
mobile, prelucrarea primara a lor si transmiterea acestora la cererea unui operator pentru vizualizare
in timp real, crearea de rapoarte sau urmarirea activitatii acestora intr-o perioada de timp.

Programul - operator are rolul de a afisa in timp real, pe harta sau in format tabelar a datelor
primite de la serverul de comunicatii.

AVANTAJELE

Fiind un sistem modern si extrem de flexibil, dmtTrack ofera urmatoarele avantaje:

- siguranta circulatiei mijloacelor de transport proprii

- eficientizarea utilizarii mijloacelor proprii i cresterea productivitatii lor

- localizarea, planificarea si optimizarea transporturilor in vederea reducerii costurilor de operare

- control riguros si promptitudine in activitatea flotei

- costuri de exploatare reduse ale sistemului

- controlul utilizarii vehiculelor in alte scopuri

- eliminarea subiectivismului dispecerilor umani

- reducerea semnificativa a costurilor de exploatare a vehiculelor

- reducerea pierderilor de combustibil datorate furturilor sau reglarii necorespunzatoare a
motorului

- automatizarea rapoartelor de activitate a autovehiculului

Evenimentele sunt imediat evidentiate si directionate corespunzator cerintelor utilizatorului,
prelucrate in timp real in functie de definitiile din baza de date.

DESCRIEREA ECHIPAMENTULUI

Echipamentul mobil este un dispozitiv electronic (hardware) construit intr-o cutie compacta, din
aluminiu extrudat, rezistentd la intemperii. Este compus din: modul GPS
(Global Positioning System) cu 12 canale, modulul “microprocesor”, memorie
internd independentd de alimentarea externd de curent, sursd de alimentare,
acumulator, modulul GSM/GPRS, antene GSM/GPS externe.

Echipamentul mobil preia datele despre pozitia geograficd de la modulul
GPS si impreunad cu datele de la diferitii senzori instalati pe vehicul (de ex. contact motor, consum
combustibil, temperatura, usa Inchisa/deschisa, pozitie brat macara etc.) le transmite cétre serverul
de comunicatie, unde sunt prelucrate, stocate, si transmise catre programul - operator.

Echipamentul mobil poate fi instalat atdt pe vehicule cat si pe utilaje, fiind capabil, datoritd
interfetei TWI sda se conecteze la o gamd largd de senzori ce monitorizeaza parametrii de
functionare ai vehiculului/utilajului. Echipamentul mobil este dotat cu acumulator de rezerva, astfel
incat la intreruperea alimentarii principale sa functioneze in continuare, in conditii normale, pentru
un anumit interval de timp.

PROGRAMUL - OPERATOR
Prin programul - operator, se va putea urmari:
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* pozitia geograficad a unui autovehicul

* kilometrii parcursi intr-o perioada de timp

* consumurile instantanee de combustibil

* consumul de combustibil intr-o perioada de timp (estimat)

» istoricul pozitiilor geografice, a consumurilor de combustibil, a traseelor parcurse, facilitate
prin care se vor putea optimiza programele de lucru a autovehiculelor

» orice date pe care beneficiarul le doreste a fi monitorizate (senzori de pozitie etc.)

* monitorizare zona, etc.

Ecran monitorizare vehicule:

Programul - operator contine un numar de
tipuri de rapoarte predefinite:
* raport de activitate cumulat si detaliat,
* raport de consumuri combustibil,
* raport alimentari combustibil,
) * raport distante parcurse
. * raport viteze,
= * raport tip foaie de parcurs precum si un
| modul ce permite extinderea cu alte rapoarte
-=== | conform cerintelor beneficiarului.
} Programul operator are si o versiune
2
x|

pentru dispozitive mobile (PDA sau telefon
mobil) astfel 1ncat informatiile despre
vehicule pot fi accesate oriunde (cu conditia
sa existe acces la internet prin GPRS/3G/WI-FI) si oricand, fara a fi nevoie de un
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computer.

APLICATII

dmTrack este un sistem orientat catre monitorizarea $i gestionarea l

flotelor auto si se incadreaza in sfera aplicatiilor AVL (Automatic
Vehicle Location).

Find un sistem modular, dmTrack poate fi extins cu module ce pot
integra si alte aspecte ale activitatii economice ale firmei, cum ar fi:

* monitorizarea starii marfii transportate (temperatura, umiditate,
deschidere wusi etc.) pentru transportul de marfa, precum si
posibilitatea informarii in timp real a clientilor pentru care se efectueaza cursa asupra situatiei cursei

* solutii de gestionare automatd, a ofertelor de pret si a comenzilor pentru agentii firmelor de
distributie solutii de gestionare automata a coletelor prin sisteme de cod de bare, pentru firmele de
curierat

» solutii de monitorizare a curselor si a pasagerilor pentru firmele de transport de persoane, cu
posibilitatea accesului publicului la date in timp real despre curse.

De asemenea sistemul dmTrack poate oferi functii ce permit integrarea datelor in cadrul unor
aplicatii deja utilizate de catre clienti.

CONCLUZII

TAVL este o puternicd unealtd de management al flotelor auto, de la vehicule pentru servicii,
vehicule de interventie, constructii, transport public (autobuze, microbuze, taxi). Sistemul permite
elaborarea de rapoarte complexe, foi de parcurs, orar de utilizare a vehiculului, grafice de viteza,

166



consum de combustibil etc. Se pot de asemenea crea rapoarte specifice conform cu necesitatile
clientului.
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