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Avant- Propos

Dans l’industriec, le commerce, [’administration,
I’économie, la chimie, 1’énergie, le transport, les réseaux, dans
presque tous les domaines de ’activité humaine apparaissent des
problémes qui conduisent au choix une situation donnée et ce
choix doit étre fait d’une telle maniere qu’il soit assurée la
réalisation d’un but bien déterminé. Les problemes de ce type sont
nommés probléemes de décision. Un rdle important dans les
problémes de décision le joue les problemes d’optimisation qui
consistent dans le calcul du maximum ou du minimum d’une
fonction donnée de plusieurs variables liées entre elles par d’une
d’entre toutes les possibilités d’action dans des différentes
relations. Un cas particulier des problémes d’optimisation est la
programmation linéaire qui inclue un systéme d’équations et (ou)
inéquations linéaires, nommées restrictions du probléme, aussi
qu’une fonction linéaire qui représente le but désiré, le but désiré
par la valeur maximale ou minimale de celle-ci.

Le probléme de programmation linéaire a été formulé pour
la premiére fois en 1939 par Kantorovitch L.V. En 1947 Dantzig
George a ¢laboré la méthode simplex de résolution des problémes
de programmation linéaire. La méthode simplex consiste dans le

parcours des sommets du polyedre des solutions admissibles, en



s’approchant de la solution optimale, jusqu’au moment de sa
atteinte dans un des sommets du polyédre.

Dans I’ouvrage on étudie la méthode simplex pour son
utilisation pour la détermination des solutions optimales des
problémes de programmation linéaire, de programmation des
nombres entiers, de programmation linéaire fractionnaire. On
présente le probléme de transport et on aborde la dualité dans la
programmation linéaire. On discute la sensibilité de la solution et
on indique les possibilités d’utilisation du produit informatique
QM pour la résolution des problémes a I’aide de 1’ordinateur.

Les méthodes d’optimisation linéaire sont inclues dans les
programmes d’enseignement universitaire comme objet séparé ou
les compartiments des cours de Recherche Opérationnelle ou de
Programmation Mathématique. Les cours respectives sont lues
aux ¢tudiants des institutions d’enseignement supérieur avec un
profil technique et économique. C’est a eux que cet ouvrage est
adressé aussi comme aux autres hommes qui veulent s’initier dans

I’optimisation lin€aire.



BIBLIOGRAPHIE
Brezinski C. Initiation a la programmation linéaire et a
["algorithme du simplex. Ellipses Edition Marketing S.A.,
Paris, 2002. 90 p.
Mellouli K. Kamel A. El., Borne P. Programmation
linéaire et applications. Elements de cours et exercices
résolus. Editions Technip, Paris, 2004, 112 p.
Werra D., Liebling Th. M., Heche J.-F. Recherche
opérationnelle pour ingénieurs |. Presses polytechniques et
universitaires romandes. Lausanne, 2003, 386 p.
Moraru V., Partachi 1., Berzan R. Introducere in
optimizarea liniara. Editutra A.S.E.M., 1997. 112 p.
Smadici C. Cercetare operationalda. Universitatea “Al. 1.
Cuza”, lasi, Facultatea de matematica, 1985.- 654p.
Strave P. Matematici speciale cu aplicatii in economie.
Scrisul romanesc, Craiova, 1982.- 547p.
Myprap b. Cospemennoe nuneunoe npoepammuposanue.
Teopusi u npakmuxa. M.: Mup, 1984.-224p. (traducere din
limba engleza Murtagh B. Advanced Linear
Programming: Computation and Practice, 1981).
CxpeiiBep A. Teopusi 1auHeuHo20 U YeAOUUCTEHHO2O0
npoepammuposarus. M.: Mup, 1991.-360p. (traducere din
limba engleza. Schrijver A. Theory of linear and integer
programming, 1990)
. Lucrari practice. Studiile de caz rezolvate cu produsul
informatic QM. A .S.E. Bucuresti, 1995.

113



