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Description 
EN 

The engine consists of two single-phase electromagnetic 
actuators each actuator having a coil mounted on columns 
each consisting of two sections of fixed and movable coils of 
the second cage, also composed of two sections of the two 
coils acting through a spur of the moving parts. 
Applications: test stands for mechanical shocks and 
vibrations, actuation devices for switching equipment. 
Advantages: constructional simplicity; service reliability; 
high speed of response. 

Descriere 
RO 

Motorul este constituit din două actuatoare electromagnetice 
monofazate, fiecare actuator având montate pe coloane câte 
o bobină fixă constituite din două secţiuni precum şi din 
două bobine mobile în scurtcircuit, de asemenea alcătuite din 
două secţiuni cele două bobine acţionând prin intermediul 
unui pinten asupra unei piese mobile care alunecă pe un 
ghidaj. Motoarele pot fi utilizate în cadrul standurilor de 
încercări la şocuri şi vibraţii mecanice dar şi în cadrul 
dispozitivelor de acţionare pentru aparate electrice. 
Avantaje:simplitate constructivă, fiabilitate în funcţionare, 
timp de răspuns ridicat. 
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Description 
EN 

The various energy conversion systems require 
multiplicators with high performances. The high multiplicity 
of the precessional gearing assures high bearing and small 
dimensions. This factor has allowed the elaboration of a 
range of the precessional multiplicators. 

Descriere 
RO 

Aparatele de zbor necesită mecanisme de acţionare cu 
precizie înaltă de poziţionare, care funcţionează eficient în 
condiţii de vid, posedă dimensiuni de gabarit şi masă reduse. 
Multiplicitatea înaltă a angrenajului precesional asigură 
mecanismelor precesionale precizie înaltă de poziţionare. 
Acest lucru a permis elaborarea unei serii de mecanisme de 
acţionare pentru aparate de zbor care necesită precizie înaltă 
de poziţionare. 

 


