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REZUMAT 

DESIGN CONCEPT DRONA 
 
Tema proiectului de master se numește „Drona”. A fost aleasă această temă din considerentul că 

tehnologiile și gageturile contemporane au devenit o parte component a vieții umane fără de care nu 

ne putem închipui existența noastră. 

Din punct de vedere al conţinutului, modulul este structurat pe cinci capitole, care vor fi parcurse în 

cadrul activităţii teoretice. 

Obiectivul acestei drone este obţinerea unui model nou, captivant în formă şi culoare, ergonomic şi 

util pentru utilizatori. 

În primul capitol se face referință la: 

 -necesitatea dronelor; 

-primele apariţii a acestor tipuri de gdgeturi;  

- importanța și pericoluldronelor; 

-Clasificarea acestora 

Capitolul 2 cuprinde: 

-analiza și clasificarea generală a dronelor 

-analiza analogilor; 

Capitolul 3  cuprinde: 

-metodele de fabricare  

-istoria plasticului 

-recomandări la proiectare și producere 

Analiza ergonomică a proiectul se va realiza în capitolul 4, ce cuprinde: 

 -cercetări în domeniul ergonomiei prin analiza şi determinarea cerinţelor şi caracteristicilor 

ergonomice și antropometrice studiate. 

Ultimul capitol cuprinde: 

- analiza și argumentarea conceptului propriu, 

-viziuni,păreri şi în final concluziile. 

Memoriu conține 60 foi și 43 de imagini. 

  



SUMMARY 

DESIGN CONCEPT DRONE 
 
The theme of the master project is called "Drone". This topic has been chosen on the grounds that 

contemporary technologies and gagets have become a component part of human life without which 

we can not imagine our existence. 

In terms of content, the module is structured into five chapters, which will be covered in the 

theoretical work. 

The objective of this droning machine is to obtain a new, captivating model in color and shape, 

ergonomic and user-friendly. 

The first chapter refers to: 

-the need for drones; 

-the first appearance of these types of gadgets; 

-importance and danger of the corners; 

-Classify them 

Chapter 2 includes: 

-analysis and general classification of drones 

-analogue analysis; 

Chapter 3 includes: 

-methods of manufacture 

-the plastic history 

-recommendations for design and production 

The ergonomic analysis of the project will be done in Chapter 4, which includes: 

-ergonomic research through analysis and determination of the ergonomic and anthropometric 

requirements and characteristics studied. 

The last chapter includes: 

-analysis and argumentation of its own concept, 

-views, opinions, and finally the conclusions. 

Memo contains 60 sheets and 43 images. 
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1. INTRODUCERE 
 
Aeronava fără pilot, denumită și dronă, este un aparat de zbor căruia îi lipsește pilotul uman, fiind 

ghidat fie de către un pilot automat-digital aflat la bordul său, fie prin telecomandă de la un centru 

de control de la sol sau care este situat în altă aeronavă, pilotată. Dronele sunt folosite în domeniul 

militar si în domeniul civil. Ele au la bord o sarcină utilă, in cazul dronelor civile deseori se folosesc 

aparate foto si video. 

Istoric dronele erau pilotate de pe pamant, dar devin tot mai populare drone cu sisteme autonome de 

pilotare. 

Rolul de baza a dronelor a fost mereu militar dar tot mai desc gasesc utilizare in domenii civile, 

precum lucrul pompierilor sau al politiei, inspectia conductelor de electricitate si tevilor, studii 

geografice, metereologice si cartografiere. 

Proiectarea estetică a unui nou produs implică spirit creator şi talent artistic, unde designer-ul 

trebuie să găsească o formă optimă a produsului nou. Dar forma aceasta trebuie să corespundă 

funcţionalităţii îmbunătăţite a produsului. Pentru perfecționarea funcțională a produsului proiectat 

se cer implementate rezultate din diverse domenii ale ştiinţei şi tehnicii. 

Rolul unui designer industrial este de a căuta, crea și a executa obiecte reproductibile industrial prin 

găsirea de soluții care să includă probleme de inginerie, producție, marketing, dezvoltarea liniei de 

produse și vânzări. 

Este adevărată definiţia formulată de Cristopher Jones cu privire la activitatea de design si anume, 

“a iniţia o schimbare a lucrurilor” și totodată este cea responsabilă în abordarea lucrării mele ce 

urmează a fi prezentată.  

Se va concepe o dronă electrică, cu dimensiuni compacte și un potential enorm, care este o temă 

actuală la moment. Diversitatea de modele existente pe piaţă oferă importanţă acestei teme astfel se 

necesită căutarea  unui concept mult mai interesant şi atractiv spre executare. 

Obiectivul acestei drone este obţinerea unui model nou, captivant în formă şi culoare, ergonomic şi 

util pentru toată populația. 

În primul capitol se face referință la necesitatea dronelor în ziua de azi, primele apariţii a acestor 

tipuri de gadgeturi și la evoluția lor la general. 

Al-II-lea capitol cuprinde analiza și clasificarea generală a dronelor, tipurile de drone după 

destinația menită, specificul fiecărui material în parte precum și metodele de îmbinare a 

acestora,care dintre ele sunt cele mai răspîndite.Analiza analogilor existenţi din punct de vedere 

funcţional,ergonomic şi inovativ. 

Analiza ergonomică a proiectul se va realiza în capitolul IV, cecuprinde cercetări în domeniul 

ergonomiei prin analiza şi determinarea cerinţelor şi caracteristicilor ergonomice ale dronelor  
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studiate cu referire la accesibilitatea şi manipularea părţilor şi elementelor variabile şi de structură 

ale acestuia. Rezultatele obţinute prin simulările ergonomice definesc parametri si recomandări cu 

privire la dimensiunile dronelor. 

Ultimul capitol va cuprinde analiza și argumentarea conceptului propriu,viziuni,păreri şi în final 

concluziile facute după exucutarea proiectului propus,precum și anexe dacă acestea sunt 

 

1.1. Istorie 

Conceptul de aeronava fara pilot nu este o idee noua, fiind prezenta inca din mijlocul 

secolului 19, cand Austriecii au utilizat dirijabile nepilotate amenajate cu bombe pentru a 

ataca Venetia. Dronele in forma lor moderna au inceput sa fie concepute in anii 1900, fiind 

utilizate ca tinte pentru armele anti-aeriene. In timpul Primului Razboi Mondila compania 

Dayton-Wright Airplane Company a inventat o torpeda aeriana care ar cadea si exploda la 

un timp determinat. 

Nikola Tesla a descris o flota de aeronave de razboi nepilotate in 1915. Prima aeronavă cu 

control la distanta a fost inventat de actorul si aero-entuziastul Reginald Denny in 1935. 

Mai multe modele au fost create in timpul acceleratiei tehnologice din timpul celui de-al 

Doilea Razboi Mondial, unde erau utilizate ca tinte pentru practica si in operatii militare de 

atac. O accelerare a dezvoltarii dronelor a inceput dupa doborarea catorva nave de 

spionare americane de catre Uniunea Sovietica in anii 60, ducind la crearea programei de 

cercetare a dronelor Vagonul Rosu, primele modele find deja active in 1964. In 1973 Israel 

a inventat primele drone cu transmisiuni video in timp real. 

 

 
(Fig.1.1) MQ-9 Reaper, dron de cercetare si observare cu capabilitati de atac 
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