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PREFATA

Prezenta lucrare este destinata in calitate de manual studentilor
scolilor tehnice superioare. Cursul de teorie a mecanismelor §i masinilor
expus in manual s-a constituit pe baza experientei de predare a
disciplinei la scoala tehnica superioard "N.A. Bauman" din Moscova in
decursul multor decenii. In manualul acesta sunt luate in consideratie
schimbarile calitative in pregitirea inginerilor in perioada revolutiei
tehnico-stiintifice, care au solicitat o prelucrare serioasa a cursului
traditional atat in ce priveste continutul, cat si metodica de predare.

Cursul "Teoria mecanismelor si magsinilor" se bazeaza pe pregatirea
mecanica §i matematica a studentilor, asiguratd cu disciplinele
precedente:  "Matematica  superioara”, "Mecanica teoretica",
"Limbajele algoritmice si programarea".

Fiind baza stiintificd a disciplinelor speciale de proiectare a
maginilor cu destinatie ramurald, acesta formuleaza urmatoarele sarcini:

- nsusirea de catre studenti a metodelor generale de cercetare si
proiectare a mecanismelor, masinilor si aparatelor;

- familiarizarea studentilor cu principiile generale de realizare a
migcarii cu ajutorul mecanismelor, interactiunea mecanismelor in
masind, care conditioneazd proprietitile cinematice si dinamice ale
sistemului mecanic;

- abordarea sistematicd de catre studenti a proiectdrii masinilor si
mecanismelor, stabilirea parametrilor optimi ai mecanismelor pentru
conditiile de lucru date;

- formarea deprinderilor de elaborare a algoritmilor si programelor
de calcul ale parametrilor la calculator, efectuarea calculelor concrete;

- formarea deprinderilor de utilizare a aparatelor de masura pentru
determinarea parametrilor cinematici si dinamici ai masinilor si
mecanismelor.

Manualul a fost scris de colectivul catedrei "Teoria mecanismelor si
maginilor" de la scoala tehnica superioara "N.A. Bauman" din Moscova
sub conducerea si redactia generala a academicianului K.V. Frolov. Cap.
1, 10 sunt scrise de K.V. Frolov; cap. 3, 12,' 16, 17, 18, § 2.6,2.7, 7.1,
14.1 — de S.A. Popov; cap. 4,9, § 7.2 — de A.K. Mushatov, cap. 8,11,
§ 2.1 — 2.5 — de D.M. Lukiciov, § 14.2 — de N.E. Remezova; § 15.1
— 15.4 — de V.A. Nikonorov; § 15.5 — de N.A. Skvortzova; cap.5 —
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de A.K. Mushatov si V.M. Akopean; cap. 6 — de A.C. Mushatov, A.A,
Savelova si G.N. Petrov; cap. 13 — de N.A. Skvortzova si A.K.
Mushatov, introducerea si incheierea — de K.V. Frolov si D.M.
Lukiciov.

Autorii exprimd adancd recunostintd intregului colectiv de
colaboratori ai catedrei "Teoria mecanismelor si maginilor" de la scoala
tehnica superioara "N.A. Bauman" din Moscova pentru ajutorul acordat,
precum si recenzentilor pentru lucrul lor asupra manuscrisului si
obiectiile critice si doleantele privind imbunatatirea manualului, rugam
sa fie trimise la adresa: 101430, Moscova, GSP — 4, str. Neglinnaya,
29/14, editura "Vysshaya shkola".)

Autorii
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