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REZUMAT

Teza contine: 62 pagini, 41 ilustratii, 2 tabele, 20 surse bibliografice.

Cuvinte cheie: Ascensor,dispozitiv de ridicare, alimentare, sistem de evacuare, sistem de
comanda, baterii de acumulator, convertizor de frecventa, microcontroler.

Obiectul de studiu: Obiectul cercetarii este sistemul automat de control pentru
ascensoarele moderne de pasageri.

Scopul general al tezei: Crearea unui sistem de alimentare si comanda de rezerva a
convertizorului de frecventda YASKAWA AC L1000A pentru regimul de evacuare a
persoanelor blocate in ascensor in cazul situatiilor de avariere a sistemul principal de

alimentare cu energie electrica.

In cadrul acestei lucriri s-a pus problema realizarii unui sistem de alimentare de la o sursa
de energie a unui UPS monofazt, echipamentul caruia va fi montat pe liniile de alimentare cu
energie clectrici a echipamentului pentru ascensor. Acest sistem va avea posibilitatea de
alimenta sistemul de actionare electricd a ascensorului pe perioada efectuarii regimului de
evacuare.

Prezenta lucrare include :

Calculul capacitatii totale a bateriei de acumulatoare din cadrul sursei de energie a unui
UPS.

Identificarea partilor componente necesare pentru realizarea sistemului de alimentare si
comanda.

Elaborarea schemei de actionare pentru regimul de avariere

Elaborarea algoritmului de functionare.

Realizarea sistemului s-a facut in baza unui sistem modern de actionare a unui ascensor
care este specific pentru transportul de pasageri si are o popularitate in rindul ascensoarelor din

parcul ,,IMS Liftservice’” Chisinu.
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