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Adnotare

La lucrarea de master ,, Sistem microcontroler pentru monitorizarea dispozitivelor mobile” a
studentului Zaharco Vitalie.

In lucrarea de magistru s-a efectuat proiectarea si implementarea unui sistem microcontroler
destinat pentru monitorizarea dispozitivelor robotice mobile. Scopul proiectului este dezvoltarea
unui sistem care va permite monitorizarea in timp real a activitagilor dispozitivelor robotice mobile
pentru a crea harta geografica si tabelul de obstacole. Informatia obtinuta este utilizatd pentru
calculul noii traiectorii de deplasare a robotului.

Lucrarea face parte din domeniul proiectarii i implementarii sistemelor MCU cu aplicare in
diferite domenii unde sunt necesare operatii de localizare a dispozitivelor robotice mobile si
dezvoltarea de algoritmi de deplasare pe trasee optimale. Lucrarea se incadreaza in politica si
tendintele de dezvoltare a economiei nationale in special in domeniul de dezvoltare a sistemelor de
automatizare a proceselor tehnologice automatizate de asamblare.

In rezultatul elaborarii tezei de magistru au fost obtinute: structura sistemului, diagramele
UML de descriere functionala a sistemului, si scheme functionale ale sistemului microcontroler.

Rezultatele proiectarii au fost implementate intr-un sistem microcontroler destinat pentru
monitorizarea dispozitivelor robotice mobile.

Lucrarea de magistru include 3 capitole pe 63 de pagini text de baza, figuri, tabele, anexe si
concluzii finale.

Lista bibliografica include principalele surse informationale utilizate in procesul proiectarii

si implementdrii proiectului de magistru.



Annotation

At the master thesis "Microcontroller system for mobile devices monitoring" by student
Zaharco Vitalie.

In the master thesis, the design and implementation of a microcontroller system for the
monitoring of mobile robotic devices was carried out. The goal of the project is to develop a system
that will allow real-time monitoring of mobile robotic devices to create geographic maps and
obstacles. The information obtained is used for the calculation of the new routing path of the robot.
The paper is part of the design and implementation of MCU systems with application in various
fields where robotic mobile routing locations are required and the development of optimal paths
algorithms. The paper is part of the development policy and trends of the national economy,
especially in the field of automation technology automation processes.

As a result of the design of the master thesis, the structure of the system, the UML
functional description of the system, and functional schemes of the microcontroller system were
elaborated.

The design results have been implemented in a microcontroller system designed to monitor
mobile robotic devices.

Master's work includes 3 chapters on 63 pages of basic text, figures, tables, annexes, and
final conclusions.

The bibliographic list includes the main information sources used in the design and

implementation of the master project.
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