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 Invenţia se referă la tehnica de măsurat şi poate 
fi folosită la diagnosticarea sistemului de direcţie a 
automobilului. 

Dispozitivul de diagnosticare a sistemului de 
direcţie a automobilului conţine un corp (1), o scală 
gradată (2) fixată pe obada volanului (3), o săgeată 
indicatoare (5) fixată articulat de coloana volanului 
(9) şi două tije de acţionare (10, 11) gradate şi 
arcuite. Dispozitivul conţine suplimentar a doua 
săgeată indicatoare (6), fixată articulat pe axa (7) 
primei săgeţi indicatoare (5), două pârghii de 
comandă (16, 17) instalate în corp (1), fiecare fiind 
unită cu un arc de torsiune (14, 15) şi contactand 
prin capătul exterior cu vârful corespunzător al 
unei din săgeţi (5, 6), precum şi şuruburi de 
precomprimare (18, 19) ale arcurilor (12, 13) tijelor 
de acţionare (10, 11). 
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Descriere:  
  Invenţia se referă la tehnica de măsurat şi poate fi folosită la diagnosticarea sistemului de 

direcţie a automobilului. 
Se cunoaşte aparatul de verificare a stării tehnice a sistemului de direcţie a automobilului, ce 

include, un dinamometru, o scală gradată, o săgeată indicatoare, fixate pe obada volanului şi un 5 
cursor cu ac, fixat pe un fir întins pe două role [1]. 

Rezultatul măsurărilor acestui dispozitiv este influenţat de gradul de uzură a rolelor pe axele de 
fixare şi de gradul de întindere a firului pe care este fixat cursorul dinamometrului ce diminuează 
precizia de măsurare. 

Cea mai apropiată soluţie este dispozitivul pentru determinarea jocului liber al volanului şi a 10 
forţelor de acţionare, care conţine un corp şi o scală gradată montate pe obada volanului, o săgeată 
indicatoare fixată articulat, prin intermediul bridelor, de coloana volanului [2]. 

Dezavantajul acestui dispozitiv de determinare a jocului liber al volanului constă în lipsa 
memorizării rezultatului măsurării jocului liber al volanului şi de vizualizarea simultană a 
rezultatelor măsurării pe două scale gradate, provocând diminuarea preciziei de măsurare şi sporirea 15 
duratei de măsurare. 

Problema pe care o rezolvă  invenţia este realizarea unei construcţii cu o precizie de măsurare 
sporită şi cu o manoperă de control redusă. 

Dispozitivul de diagnosticare a sistemului de direcţie a automobilului înlătură dezavantajele 
sus-menţionate prin aceea că conţine un corp, o scală gradată fixată pe obada volanului, o săgeată 20 
indicatoare fixată articulat de coloana volanului şi două tije de acţionare gradate şi arcuite. 
Dispozitivul conţine suplimentar a doua săgeată indicatoare, fixată articulat pe axa primei săgeţi 
indicatoare, două pârghii de comandă instalate în corp, fiecare fiind unită cu un arc de torsiune şi 
contactând prin capătul exterior cu vârful corespunzător al unei din săgeţi, precum şi şuruburi de 
precomprimare ale arcurilor tijelor de acţionare.  25 

Invenţia se explică prin desenul din fig. 1 în care este reprezentată schema constructivă a dis-
pozitivului de diagnosticare a sistemului de direcţie a automobilului. 

Dispozitivul de diagnosticare conţine un corp 1, o scală gradată 2 fixată pe obada volanului 3, 
două săgeţi indicatoare 5 şi 6 fixate articulat pe axa 7 bridelor 8 care sunt fixate de coloana 9 vola-
nului 3 şi două tije de acţionare 10 şi 11 gradate şi arcuite de arcurile elicoidale 12 şi 13. În corpul 1 30 
sunt instalate două arcuri de torsiune 14 şi 15, fiecare fiind unit cu unul din capetele interioare ale 
pârghiilor de comandă 16 şi 17, capătul exterior ale cărora contactează cu vârful corespunzător al 
uneia din săgeţi 5 şi 6, precum şi şuruburi de precomprimare 18 şi 19 ale arcurilor 12 şi 13 tijelor de 
acţionare 10 şi 11. 

Dispozitivul de diagnosticare funcţionează în modul următor. 35 
Corpul 1 şi scala gradată 2 se fixează pe obada volanului 3 prin intermediul elementelor de 

fixare 4. Săgeţile indicatoare 5 şi 6 sunt fixate articulat pe axa 7 bridelor 8 care sunt fixate pe 
coloana 9 volanului 3. Scala gradată 2 este montată în plan paralel cu planul de rotaţie a volantului 
3, iar săgeţile indicatoare 5 şi 6 -  la distanţa de 2…3 mm deasupra planului scalei gradate 2 şi con-
tactează cu capetele exterioare ale pârghiilor de comandă 16 şi 17. Cu ajutorul şuruburilor 18 şi 19 40 
se comprimă arcurile elicoidale 12 şi 13 la valorile forţelor de rotire ale volanului 3 prescrise la 
determinarea jocului unghiular liber al acestuia. La rotirea volanului 3 in stanga, prin intermediul 
tijei de acţionare 10, vârful săgeţii indicatoare 5 este deplasat în stânga de pârghia de comandă 16. 
În momentul echivalării forţei aplicate tijei de acţionare 10 cu forţa de precomprimare a arcului 
elicoidal 12, tija 10 începe deplasarea în stânga faţă de corpul 1, reducând forţa de apăsare a capă-45 
tului interior al tijei 10 asupra capătului pârghiei de comandă 16. Sub acţiunea arcului de torsiune 
14, capătul exterior al pârghiei de comandă 16 este ridicat în plan vertical, săgeata indicatoare 5 
pierde contactul cu pârghia de comandă 16 şi rămâne în continuare fixată de forţele de frecare ale 
axei 7. La rotirea volanului 3 in dreapta prin intermediul tijei de acţionare 11, procesul descris 
anterior se va repeta şi săgeata indicatoare 6 se va deplasa in limita jocului unghiular liber al 50 
volanului. Unghiul dintre poziţiile externe ale săgeţilor indicatoare 5 şi 6 reprezintă jocul unghiular 
liber al volanului 3, care se citeşte pe scala gradată 2 şi este comparat cu valoarea prescrisă de 
instrucţiuni. 

Măsurarea forţelor maxime de acţionare a volanului 3 se execută cu roţile din faţă ale automobi-
lului suspendate. Valorile forţelor maxime sunt citite de pe scalele aflate pe cele două capete ale 55 
tijelor de acţionare 10 şi 11 şi comparate cu valorile admise prescrise în instrucţiunile de exploatare 
ale automobilelor respective. 

Invenţia permite efectuarea lucrărilor de măsurare a jocului unghiular liber cu o precizare 
sporită şi cu o manoperă de control redusă. 
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(57) Revendicare: 
 Dispozitiv de diagnosticare a sistemului de direcţie a automobilului, care conţine un corp, o 5 

scală gradată fixată pe obada volanului, o săgeată indicatoare fixată articulat de coloana volanului şi 
două tije de acţionare gradate şi arcuite, caracterizat prin aceia că suplimentar conţine a doua 
săgeată indicatoare, fixată articulat pe axa primei săgeţi indicatoare, două pârghii de comandă insta-
late in corp, fiecare fiind unită cu un arc de torsiune şi contactând prin capătul exterior cu vârful 
corespunzător al unei din săgeţi, precum şi şuruburi de precomprimare ale arcurilor tijelor de acţio-10 
nare. 
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